附件1：采购需求一览表

	项目

名称
	物资名称
	主要技术要求
	单位
	数量
	交货日期
	质保
	交货地点
	专用资

质要求
	专用业

绩要求
	保证金金

额（万元）

	高精

度测

试设

备、

涡轮

蜗杆

减速

器等

采购

项目
	解码模块
	解码模块由主控MCU，存储模块，电池计量模块、电源管理模

块和USB接口模块组成。解码模块实现对GPS模块和姿态采

集模块的数据采集，并且能够将GPS信息和姿态信息保存到

数据存储模块中。解码模块通过USB接口与上位机进行通信
	套
	1
	接到供货通知15

日内
	24个月
	买方指定地点
	1.厂商

要求：供

应商应

具有独

立订立

合同的

法人资

格；

2.备注

不接受

联合体

投标。
	业绩要

求：2020

年1月1

日至招

标采购

公告发

布日止，

投标方

完成高

精度测

试设备、

涡轮蜗

杆减速

器等销

售业绩

不少于2

份且累

计金额

不小于

50万元。

注：业绩

必须提

供对应

的合同

复印件。
	1.5

	
	高精度GPS

定位模块
	支持RTK定位，采用先进的载波相位差进行定位。该模块支

持BDS/GPS/GLONASS三系统八频。采用的多系统多频率高性

能SoC芯片-Nebulas，提供毫米级载波相位观测值和厘米级

RTK定位精度，支持芯片级多路径抑制，领先的瞬时RTK和高

精度定向技术。
	套
	2
	接到供货通知15

日内
	24个月
	买方指定地点
	
	
	

	
	无线电台模

块
	电台模块是一种采用跳频技术的迷你型内置式收发一体数传

电台，专门针对测绘市场和空间运动机器人控制链路应用环

境，具有重量轻、体积小、接收性能优越、功耗低、抗干扰

能力强、跳频全双工工作等特点。主要具备高低功率切换、

空中波特率切换、串口波特率切换、配置参数更改等功能。
	套
	1
	接到供货通知15

日内
	24个月
	买方指定地点
	
	
	

	
	结构壳体
	设备采用全封闭结构。结构采用大直径圆角，减小使用时的

风阻，棱角部分进行倒钝处理，防止操作设备时划伤。设备

的主体结构（不包括天线部分长度和安装支架）长宽高尺寸

为150mm×80mm×50mm，整体重量不大于420g。设备结构采

用铝合金材料，重量轻，结构强度好，导热系数高，利于散

热。外表面进行阳极氧化处理，美观耐磨，并提高设备的抗

腐蚀能力，也可根据用户需求，进行喷涂等表面处理。

电池采用可更换安装方式，打开电池舱盖即可进行电池更换，可提高设备连续使用的时间
	套
	1
	接到供货通知15

日内
	24个月
	买方指定地点
	
	
	

	
	高精度测试

设备（含系

统、软件）
	a)差分定位精度：水平精度误差≤1.5cm，高程精度误差≤3cm。

b)单点定位精度：水平精度误差≤1.5m，高程精度误差≤3m。

c)运动速度精度：运动速度精度≤0.05m/s。

d)运动测试距离：运动测试距离≥2000m。

e)数据更新频率：数据更新频率20Hz。
	套
	1
	接到供货通知15

日内
	24个月
	买方指定地点
	
	
	

	
	半双工数传

电台
	·接收机精度：

－静态、快速静态精度： 平面：±(2.5＋1×10-6D) mm

－高程：±(5＋1×10-6D) mm

－RTK定位精度：平面：±(8＋1×10-6D) mm

－高程：±(15＋1×10-6D) mm

·体积：φ136mm×h89mm

·内置5000mAh大容量锂离子电池供电。电压：7.4V，连续

工作时间：静态12小时、1W电台发射7小时 。

·主机功耗（静态模式下）：≤3.5W

·防护等级：IP67

·工作温度：-40℃～70℃，存储温度：-45℃～80℃
	套
	1
	接到供货通知15日内


	24个月
	买方指定地点
	
	
	

	
	汽车升降机
	举升重量不低于3.5T
	套
	1
	接到供货通知15

日内
	24个月
	买方指定地点
	
	
	

	
	涡轮蜗杆减速器
	输入轴功率不低于4kW；传动比不低于500；中心距：135-200；

输出轴转矩不低于3950Nm
	套
	1
	接到供货通知15

日内
	24个月
	买方指定地点
	
	
	

	
	旋转电机
	额定转速不低于3000r/min
	套
	1
	接到供货通知15

日内
	24个月
	买方指定地点
	
	
	

	
	直线导轨等
	动负荷不低于116kN
	套
	1
	接到供货通知15

日内
	24个月
	买方指定地点
	
	
	

	
	柔顺性试验

台电控组件

（含系统、软

件）
	人机交互使用触摸屏控制。要求工作可靠、操作简单、界面

为中文（采用英文应有中文说明书）。界面友好，可自行配

置界面显示内容。
程序界面可以设定6个方向中每个方向上的加载力值（力加

载按照每个方向保存参数集合，一个可以保存999组参数），

加载时实时显示加载方向上位移—力值曲线，位移—力值曲

线可导出为Excel数据。

控制实现一键启动模式，设定相关参数后，系统自动加载力，

测量力和位移，力加载稳定后，显示相应的机器人位移变形

量。

试验完成确认后自动停止加载并软件提示。

整机的控制系统具备一定的智能化能力，应设开机自检，故

障检测诊断和故障提示等功能，以保证系统安全可靠的运行。

具备用户软件二次开发接口。

系统安全性要求
系统具有加载力过载保护装置。

受力点在Z向移动范围内有限位保护。

整个系统具有电压过载保护。

所有保护具有报警功能，含声光报警及软件界面提示。
	套
	1
	接到供货通知15

日内
	24个月
	买方指定地点
	
	
	


具体供货不局限于上述产品。应包括上述产品相关配件，类似升级产品。
备注：1.取得《国家电网有限公司集中规模招标采购供应商资质能力核实证明》（以下简称《核实证明》）的投标人，应按要求使用该《核实证明》。《核实证明》含有的业绩、试验报告不能满足招标文件要求的，需要提供满足要求的业绩、试验报告等证明材料；未取得《核实证明》的，投标人需要提供对应支持证明材料。

2.投标文件中提供的证明材料复印件应复印清晰、可辨认且不得遮盖、涂抹，否则视为无效。
